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Systemy wielowidokowe

* Wrazenie trojwymiarowosci oglgdanej sceny
* Mozliwosci zmiany punktu obserwacji sceny
* Prace nad standardem (MPEG)

11111

Rektyfikacja Synteza
Korekcja Transmisja Widokow Widokow
Estymacja | | § i Map Gtebi 2 s
Map Gebi N 8 Wyswietlanie
Wyswietlacz

18.06.2009



Systemy wielowidokowe

» Czesc akwizycyjna

Kamery czesci akwizycyjnej systemu wielowidokowego
budowanego w Katedrze Telekomunikacji Multimedialnej i
Mikroelektroniki Politechniki Poznanskiej

18.06.2009 3



Systemy wielowidokowe

* Przetwarzanie | kompresja

Rektyfikacja

Korekcja
Estymacja
Map Gtebi

Synteza
Widokow

ansmisja Widokow

i Map Gtebi

Wyswietlanie

Wyswietlacz
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Komputery czesci przechwytujgcej i przetwarzajgcej
systemu wielowidokowego budowanego w Katedrze
Telekomunikacji Multimedialnej i Mikroelektroniki

Politechniki Poznanskiej



Systemy wielowidokowe

 Dekompresja, przygotowanie danych do
wyswietlania

Komputer dekodujgcy systemu wielowidokowego
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Systemy wielowidokowe

* Wyswietlanie

* Monitory polaryzacyjne
« Monitory autostereoskopowe

* Rzutniki z polaryzatorami
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Mapy gtebi

» Dostarczajg informacji o gtebi obiektow —
odlegtosc od obiektywow poszczegdlnych
punktow sceny
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Synteza widokow

» Generowanie widokow wirtualnych z miejsc, w
ktorych nie mozna ustawic kamery

» Ograniczenie liczby kamer (koszty)

* Niezbedne dane:
« Dane o gtebi obiektow

e ZnajomoscC parametrow
systemu kamerowego
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Kompresja w systemach

wielowidokowych

standaryzowana
metoda kompresji
widokow: MVC

e oparta na AVC

e predykcja
miedzywidokowa

 informacje o
systemie kamer
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Kompresja w systemach
wielowidokowych
« Kompresja gtebl — brak propozycji standardu

* Propozycja - wykorzystanie kodeka MVC do
kompresji map gtebi

Mapy Giebi Widoki
tylko jedna sktadowa trzy sktadowe koloru
uboga tekstura bogactwo tekstur
wyrazne kontury kontury rozmyte

dopuszczalne zmiany

Istotha doktadna wartos¢ .
wartosci
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Wptyw kompresji ha jakosc obrazu
syntezowanego

‘
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Widok C

* \Wykorzystane jedynie
3 kamery, z czego
jedna tylko do celow
pomiaru jakosci QP
syntezy

1
1
Teea ‘\ Mapa
Mapa = «
GtebiA QY Giebic

» Ocena przydatnosci

b “Mapy Gtebi

kodeka MVC na E—
podstawie jakosci _— l
uzyskanych obrazow Wirtualny

Widok B

syntetycznych
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Kompresja w systemach
wielowidokowych

e Jakosc¢ oceniana miarg PSNR,
Jako referencyjny brany jest
widok z odpowiednig]
rzeczywiste] kamery
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Wptyw kompresji ha jakosc obrazu
syntezowanego
 Decymacja mapy gtebi

1024
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Synteza - PSNR [dB]

OS]
(\S)

W
-

(\&]
o0

(\®)
)

Wyniki

Pantomime - Jako$¢ syntezy

T QP=36
P iaiaiaieiei ettt ettt b QP=41
______________ QP46
QP=51

Decymacja 2x
Bez decymacji -----_-

0.1

0.2

03 04 05 06 0.7

Stosunek Przeptywnosci

19



18.06.2009

37

(O8]
(@)

W
()]

Synteza - PSNR [dB]
W W
') A

(8
(\

W
p—

Wyniki

Book Arrival - Jako$¢ syntezy

QP=26 QP=21
QP=31 |
Decymacja 4x
Decymacja 2x
Bez decymacji
0.5 1 1.5 2 2.5 3 3.5

Catkowita Przeptywnos¢ [Mbps]

20



18.06.2009

37

W
(@)

W
()]

Synteza - PSNR [dB]
W W
') A

(8
(\

W
p—

Wyniki

Book Arrival - Jako$¢ syntezy

QP=26

QP=31

QP=36

QP=41

Decymacja 4x
Decymacja 2x

Bez decymac;ji

0.2 0.3 0.4 0.5 0.6 0.7 0.8

Stosunek Przeptywnosci

0.9

21



Podsumowanie

* Na finalng jakosc¢ syntezy znacznie wiekszy
wptyw niz jakos¢ mapy gtebi ma jakosc
widoku

 Pozgdana jest dwukrotna decymacja map
gtebi

« Udziat strumienia bitowego gtebi powinien
zawierac sie w granicach:

10% - 30% dla niezdecymowanej mapy gtebi
5% - 20% dla zdecymowanej mapy gtebi
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Dziekuje za uwage



Wzory — mapa gtebi

» Jasnosc punktu mapy gtebi

’ dmax_dmin

d — rozbieznosc

* Wartosc gtebi
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